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ZL10ARM
dRRIVI2I4x

Modut DIP

z mikrokontrolerem
LPC214x

(rdzen ARM7TDMI-S)

Modut dipARM?214x opracowano z myslg o ulatwieniu powszechnego stosowania mikrokontrolerow
z rodziny LPC214x przez konstruktorow, ktorzy nie mogq lub nie chcq inwestowaé w zautoma-
tyzowany montaz elementow o relatywnie ,,gestym” rastrze rozmieszczenia wyprowadzeri — 0,5 mm.

Podstawowe parametry modutu dipARM214x:

— mikrokontroler LPC214x

— liczba linii I/O: 45

— wbudowany interfejs USB

— wszystkie linie /O sg przystosowane do wspOtpracy
z uktadami cyfrowymi zasilanymi napigciami: 3,3 lub 5 V

— wbudowane ogniwo litowe do zasilania RTC

— czestotliwosé taktowania wewngtrznego: 60 MHz

— czestotliwos¢ taktowania zewnetrznego: 12 MHz

— czestotliwos¢ taktowania RTC: 32,768 kHz

— zasilanie: 4,4...7 VDC/70 mA (maks.)

— mozliwos¢ programowania ISP

— wspolpraca z interfejsem JTAG (ZL14PRG)

— przystosowany do wspétpracy z zestawem ZL9ARM

Moduly dipARM214x (schemat elektryczny pokazano na rys. 1) sg standardowo wyposazane w mikro-
kontrolery z rodziny LPC214x (rys. 2), ktérych najwazniejsze parametry zestawiono w tab. 1. Modul
dipARM214x jest przystosowany do zasilania napigciem 4,4...7 VDC, a wszystkie linie /O moga bezpo-
Srednio wspoétpracowad z ukladami cyfrowymi zasilanymi napigciami 3...5 VDC.

Modul wyposazono w liniowy stabilizator napigcia zasilajacego oraz dwa rezonatory kwarcowe, o czgsto-
tliwosciach: 12 MHz (taktuje CPU) oraz 32,768 kHz (taktuje zegar czasu rzeczywistego RTC wbudowany
w mikrokontroler). Przewidziano mozliwos¢ niezaleznego zasilania tego zegara, do czego stuzy bateria lito-
wa BT o nominalnym napieciu 3 V (dostarczana w zestawie). Jezeli nie jest ona wykorzystywana w module,
wejscie V. mikrokontrolera nalezy dotgczy¢ do linii zasilania 3,3 V.

Mikrokontroler zastosowany w module dipARM214x jest przystosowany do programowania w systemie/
aplikacji (ISP/IAP). Do programowania niezb¢dny jest dostepny bezptatnie program ARM Flash Utility oraz
prosty interfejs, ktérego schemat pokazano na rys. 3.

Niezaleznie od typu zastosowanego w module mikrokontrolera, programowanie pamigci programu (typu
Flash) odbywa si¢ poprzez interfejs RS232.

W przypadku korzystania z programu ARM Flash Utility nalezy predkos¢ transmisji danych ustali¢ na
19,2 kbd (do tego celu stuzy okno Use Baud Rate) i podac czgstotliwo$¢ zewnetrznego sygnalu zegaro-
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® Modut ZL10ARM wspolpracuje z ptytkg bazowq
ZIL.9ARM, o ktérej informacje sg dostgpne pod ad-
resem: http://www.btc.pllindex.php?id=zI9arm.
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Rys. 1. Schemat elektryczny modutu dipARM214x (ZL10ARM)

Tah. 1. Zestawienie podstawowych parametrow mikrokontrolerow z rodziny LPC214x

Typ Pamlitl'.;Flash Pamlﬁ:B?RAM Przetworniki A/C Przetwornik C/A UART/SPI/12C USB
LPC2141 32 8 1/6 kanatow - 2/2/2 1
LPC2142 64 16 1/6 kanatow 1 2/2/2 1
LPC2144 128 16 2/14 kanatow 1 2/2/2 1
LPC2146 256 32+8 2/14 kanatow 1 2/2/2 1
LPC2148 512 32+8 2/14 kanatow 1 2/2/2 1

wego lub czestotliwos¢ rezonansowgq oscylatora dotaczonego do mikrokontrolera (w oknie X7AL Fregq.).
Domyslnie jest ona ustalana na 12 MHz i w takie wlasnie kwarce sg standardowo wyposazane modutly
dipARM214x.

Na rys. 4 pokazano rozmieszczenie sygnaléw na ztgczach modutu dipARM214x. Wszystkie linie I/O moga
wspolpracowaé bez koniecznosci wprowadzania jakichkolwiek modyfikacji z uktadami cyfrowymi zasilany-
mi napieciem 3,3 lub 5 V.
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Up to 512 KB ISP/IAP 1
128-bit wide Flash MAX232
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Rys. 3. Schemat elektryczny programatora IAP
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Rys. 2. Schemat blokowy mikrokontroleréw z rodziny LPC214x Po.7[ [0 o] Po.18 p1.24|0 of | D-
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Rys. 4. Przypisanie sygnafow do stykow modufu
dipARM214x (ZL10ARM)

® Program ARM Flash Utility jest dostepny
bezplatnie na stronie internetowej firmy

Philips, pod adresem: http://www.semicon- N
ductors.philips.comlfiles/markets/micro- W skiad zestawu ZL10ARM wchodzi:

controllers/philips_flash_utility.zip. — zmontowany modut DIP.
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Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane zestawu ZL10ARM mogg si¢ r6zni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegajg jej wlasciwosci
uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodno$¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstale bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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