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KAmodGYRO

Modut 3-osiowego zyroskopu
Z wyjSciem cyfrowym

.
KAmodGYRO to trzyosiowy Zyroskop

wyposazony w interfejsy SPI i I2C. Modul
jest zbudowany w oparciu o uktad L3G4200D
firmy STMicroelectronics. Stuzy on do
pomiaru predkosci kqtowej wzgledem

kazdej 7 trzech osi.

ver. 1.0



KAILVTT

KAmodGYRO - modut 3-osiowego zyroskopu z wyjsciem cyfrowym

Podstawowe parametry

3-osiowy zyroskop L.3G4200D
Napigcie zasilania 2,4 V-3,6 V
Interfejsy SPI oraz 12C (zlacza zgodne ze standardem Kamami)

Dane wyjsciowe w rozdzielczosci 16 bit

Trzy zakresy pomiarowe do wyboru (250, 500, 2000 dps)
Duza stabilnos¢ wzglgdem czasu i temperatury
Whbudowany czujnik temperatury

Whbudowany filtr dolno- i gérnoprzepustowy
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Wysoka odpornos¢ na wstrzasy

Wyposazenie standardowe

KAmodGYRO » Zmontowana ptytka modutu

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20
> btc faks: (22) 767-36-33
e-mail: biuro@kamami.pl

http://www.kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane mogg si¢ rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja jej wasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

//www.kamami.
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Schemat elektryczny
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Ztacze SPI

Gniazdo Con2 jest ztagczem SPI w standardzie Kamami (zgodne m.in. z ZL15AVR, ZL30ARM, kabel CAB_HUO06).
Interfejs SPI jest tez dostgpny na ztaczu Conl, dodatkowo na to zlacze sa wyprowadzone wyjscia generatoréw
przerwan uktadu L3G4200D (INT1 i INT2).
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Ztacza 12C

Modut KAmodGYRO jest wyposazony w interfejs [2C wyprowadzony na ztacza Con3, Con4, Con5. Rozmieszczenie
linii na ztaczach Con4 i Con5 jest zgodne ze standardem Kamami (zgodne m.in. z ZL15AVR, ZL30ARM, kabel
CAB_HUO04). Przy wykorzystaniu interfejsu 12C mozna skorzysta¢ ze zlacza Con6, na ktére doprowadzone sg
wyjscia generatoréw przerwan.
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